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MIT教育無人機 x AIoT

【 Y 】
宜蘭大學工學院112教室
宜蘭縣宜蘭市神農路一段1號

執行摘要

游沛文

誠真創意創辦人

無人載具系統發展協會理事

專長：無人機教育、行銷公關

彭世興

宜蘭大學電機工程學系教授

電機資訊學院碩專班班主任

專長：AIOT、綠能無人機

師資團隊

09:00-18:00
【Y-1】2025/05/23(五)

【Y-2】2025/06/23(一)
08:00-17:00
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簡忠漢

宜蘭大學機械與機電工程學系

助理教授

專長：自主移動機器人、人工智慧



Y 1 課表

時間 課程 講師

09:10-10:00 自我介紹與無人機使用經驗(分組) 簡忠漢、彭世興

10:10-12:00

1. MIT無人機的設計研發

2. 無人機生產製造流程介紹

3. 建立學員對無人機產業生態系統的全面

理解

游沛文、簡忠漢

12:00-13:10 午休

13:10-15:00
1. 介紹民航法規

2. 解析無人機操作證考照實務
游沛文、簡忠漢

15:10-17:00 MIT無人機組裝與實際操作練習(分組) 游沛文、簡忠漢

17:10-18:00 無人機AIoT專案 (分組)與專案構想 簡忠漢、彭世興

18:00 賦歸

一、第一天(5/23)活動簡介

本工作坊以MIT教育無人機－綠繡眼四軸飛行器為教具，如下圖，邀請

業界專家介紹台灣無人機的設計研發到生產製造，講解民航法規與無人

機操作證考照實務，並實際組裝操作無人機練習手感。

二、週間作業(5/24-6/22)

由跨域老師及助教群，帶領學生進行無人機AIoT的專案與實作，製

系統雛型。

執行摘要
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綠繡眼四軸飛行器



Y 2 課表

時間 課程 講師

08:10-12:00

1. 各組進度報告(分組)

2. 無人機AIoT專案實作進度並邀專家協

助各組診斷檢討專案

簡忠漢、彭世興

12:00-13:10 午休

13:10-17:00

1. 各組成果簡報(分組)

2. 無人機AIoT專案成果展示與分享，並

邀跨域專家或廠商進行講評

簡忠漢、彭世興

17:00 賦歸

三、第二天(6/23)活動簡介

以專案導向方式，邀請跨域學者專家指導學員運用無人機工程課群所學

「程式設計」、「感測量測原理與實務」與人工智慧物聯網(AIoT)知識，

發揮創意構想一無人機AIoT的專案與實作。

四、專案成果展示與分享

鼓勵專案成果課後持續精進，並參加校內外跨域競賽。專案成果回饋廠

商，以精進MIT教育無人機的功能，讓第二年工作坊內容更加豐富。

執行摘要
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執行摘要

工作坊目標
根據全球無人機專業研究機構（DII）的預測，2030 年全球對無人機

的需求將達 558 億美元。而目前無人機市場主要由大陸制霸，其資訊安

全多有疑慮。各國對「非紅供應鏈」無人機的需求增加，臺灣在資通訊及

AI 產業優勢加乘下，MIT無人機產業迎來前所未有的機會。

本計畫以MIT教育無人機為教具，邀請業界專家介紹台灣無人機的設

計研發到生產製造，講解民航法規與無人機操作證考照實務，並實際組裝

操作無人機練習手感。另以專案導向方式，邀請跨域學者專家指導學員運

用無人機工程課群所學結合人工智慧物聯網(AIoT)知識，發揮創意構想一

無人機AIoT的專案與實作。

設計思考

AIOT
應用

MIT
無人機

了解無人機的組成與設計
實務、無人機的民航法規
與實務操作，創意發想無
人機AIoT的專案與實作。

目標

＊為臺灣的MIT無人機產業
培育人才。
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學員人數

學員21人

修課方式

修課申請針對工學院
及電資學院學生，並
經工作坊召集人審核
通過，確認學生有足
夠的先備能力以達成
課程目標。

71%

29%

機械與機電工程學系 電機工程學系



【 Y 】工作坊目標

時程規劃

本計畫以MIT教育無人機為教具，邀請業界專家介紹台灣無人機的設

計研發到生產製造，講解民航法規與無人機操作證考照實務，並實際組裝操

作無人機練習手感。另以專案導向方式，邀請跨域學者專家指導學員運用無

人機工程課群所學結合人工智慧物聯網(AIoT)知識，發揮創意構想一無人機

 AIoT的專案與實作：

Y 型工作坊以培養創新設計與實作能力為主，學員能夠達成以下目標：

(1)了解設計重點方向
(2)了解開發工具與技術
(3)初步設計無人機 AIoT專案原型，並於內部進行驗證

M1 Y1 P1

M2 Y2 P2

114/04/07

新工程計畫會議

114/04/28

工作坊規劃會議

114/05/23

規劃、實際操作

114/11/19

聯合成果展示

114/06/23

雛型成果分享

115/01/07

跨域專題競賽

START FINISH

執行摘要
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執行摘要

招生文宣
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誠真創意
游沛文總監

MIT無人機研發、生產流程

介紹綠繡眼手感無人機從設計研

發到生產製造，皆出自台灣的優

秀設計工藝，並通過國家通訊及

標檢局認證，且遵守國際環保標

準，亦無資安問題。

宜蘭大學
機械與機電工程系
簡忠漢助理教授

MIT無人機組裝與
實際操作練習

⬥ 自主移動機器人
⬥ 人工智慧
⬥ 嵌入式系統

宜蘭大學
電機工程學系
彭世興教授

無人機AIoT專案

指導學員運用無人機工程課群所學
與人工智慧物聯網(AIoT)知識，發
揮創意構想一無人機專案與實作。

各組簡報完成度約七成的系統雛形

工作坊操作
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活動剪影
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歷程記錄
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活動課程歷程照片(教師授課、分組討論狀況) Day 1 

  

講師介紹本工作坊在新工程教育方法實

驗與建構計畫之推動內容 

講師介紹MIT教育無人機 xAIoT工作坊的

課程目標與預期成效以及當天的議程內容 

  

業師介紹台灣無人機在資通訊及 AI 技術

的產業優勢與對非紅供應鏈的需求契機 

業師以綠繡眼無人機為例說明無人機的設

計研發與生產製造實務 

  

學員們實際拆解綠繡眼無人機，了解無人

機的各部分構造 

學員們重新組裝綠繡眼無人機，並構想自

行加裝配件與感測器進行 AIoT應用(一) 

  

學員們重新組裝綠繡眼無人機，並構想自

行加裝配件與感測器進行 AIoT應用(二) 

學員將無人機組裝完成到進行實機操作，

體驗無人機飛控並練習手感 

 



歷程記錄
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課程歷程照片(教師授課、分組討論狀況) Day 2  

  

講師介紹 MIT 教育無人機 xAIoT 工作坊

的課程目標以及當天的議程內容 

各組無人機 xAIoT 專案進行實作，並準備

成果報告 

  

講師與專家指導各組無人機 xAIoT專案實

作進度並檢討專案 

講師與專家主持下午各組無人機 xAIoT 專

案成果展示與分享，並進行講評 

  

各組無人機 xAIoT專案成果展示與分享 
本日工作坊議程圓滿完成，講師與學員們

露出滿意的笑容進行大合照 

 



課後回饋

學生心得

「台灣人才技術水平高與政府支持，

是台灣無人機產業的優勢。我透過”

感測量測原理與運用”課程的學習

，引發我們想在無人機上搭載

PM2.5空氣品質感測器，好處是可

以隨時偵測且不受地形的影響，也

不須人員親自到達該地點便可量測。

」—洪翊維/機電系/大三

「我希望將無人機結合AIoT應用在

災害救援，例如地震或水災時，能

進入災區偵測受困者位置，並即時

回傳資料協助救援。此外，也能應

用在農業巡田、自動偵測病蟲害或

缺水區域。」

—黃柏勝/機電系/大三

「我們注意到老人與寵物走失案件日

益頻繁，而傳統人力搜尋常因地形限

制與即時通訊瓶頸，導致搜尋效率不

彰，錯失救援黃金時機。因此我們構

想將 5G 高速通訊、低功耗藍牙

（BLE）、AI演算法與無人機平台整

合，打造出一套具備實用價值與高度

擴充潛力的智慧型空中搜尋系統。」

—李承修/電機系/大三
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其他可輔助工作坊之資料

教材

18

檢查整機包裝是否完整 認識零件、動手組裝

組裝飛控板 連接電源及信號線

◆ 無人機組裝教材

◆ 無人機操作手冊



其他可輔助工作坊之資料

教材
無人機基礎知識
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MIT教育無人機 x AIoT【Y】
師資團隊：簡忠漢、彭世興、游沛文

發行時間： 2026年1月

智慧永續幸運草-跨域新工程人才培育
苗圃工作坊

計畫主持人：李欣運

工作坊召集人：簡忠漢

聯絡資訊： (03)931-7467

新工程教育方法實驗與建構計畫
https://proj.moe.edu.tw/neemec/
計畫主持人：詹魁元

https://proj.moe.edu.tw/neemec/

